Vibratsioon

Vibralsiooni Lestimise eesmark on naidala kosmoselagva voimel laluda vibralsiooniga
kokkupuudet ntstardi ajal voi teiste tugevate vibratsioonide esinemisel.
Kvalifikatsiooni/kolblikkuse testimise eesmargiks on tagacda tookindlus vajalikus keskkon-
nas piisavate varudega, testimisel peab tase uletama ennustatud taset varuteguriga et
tagada toote kolblikkus ka ekstreemses olukorras.

Maksimaalne lubatud testimise tolerant

Tudengisatelliidi ESTCU be'1 testimine

!Parmnﬁciritl Tolerants
!Juilsulik vibratsioon: Sagedus +/-2% 10Hz kumi 2000Hz
v R Juhuslik vibratsioon: Amplitoud +/-10%
Agnes Vask, Sven Husson, Ténis Uiboupin, Robert Valner, Hannes Haljaste, Hendrik Ehrpais, Jana Subitidze, Erik Kulk Iubuslik vibratsioon: Vahemaa Ulatus —[+-5%
Juhsulik vibratsioon; Sagedus +/= 5% (vo1 1 Hz tikskdik kumb on

suure )

Tartu Ulikool

Juhuslik vibratsioon: PSD from 20Hz to |-1/ +3 dB for qualification
500 Hz (filter bandwith 25 Hz or less)
Juhuslik vibratsioon: PSD from 300Hz to|-3/ +1.3 dB for Acceptance
2000 Hz (filter bandwith 50 Hz or less)

Random overall g rm.a. +/- 10%
T I d UV 1. Juhuslik wibratisooni-eesmark-onnaicdata-varustusesseachnete-voimet-hoida juborstifcko-arritust
emperatuuritesti mis tekib kanderaketi poolt, voimet suurendada kvalifikatsiooni varu ning edastada akustilise mura arri-
tust
femperatuuritesticle eesmark on teada saada, kuidas mojutab tem- Elektromagnetlainete UV lainepikkuse diapasooni moju ainele, erinevalt teistest piirkon- . spekter peab jaama spektaalliheduse sagedusalasse -1/+3 dB nivoost timéadratletud kvalifi-

peratuur kompenente. Orbiidil voib sensor temperatuur variecruda 40
kraacist 100 kraaclini. ADCS alastisteem testib praegu  valjavalituc
paikesesensorit samade temperatuur parameetrite jargl |a esialgsete

dadesl, on lealud jubludel usna markimisvaame. Nailena voib luua akrudlmaalid, mis UV katsiooni testis)
kiirguse toimel tuhmuvad, moranevad voi lagunevad taielikult.
Tuties konkreetseks naiteks paikesesensorid, mille abil saab maarata satelliici paiknemist

«  testi edu maarab nivoo vahemilkus —/-10%
« testi kestvus on 2 min/telje kohta

tulemuste pohjal muutyvad erinevatel temperatuuridel tulemused paikese suhtes, tuleb kosmiliste tingimuste taluvuse suhtes labicla ricdamisi teste, kaasaar- 2. Siinusvibratsiooni eesmark on cdlemonstreerida varustuse/seaclmete voimet hoida macdalat sage-
oluliselt. vatud ka UV test dust kanderakel arrituse korral. |
lesti labiviimine: . nivoo on piiritletud maclalal sagedusel
Testi ulesehitus on jargmine - koigepealt fikseerime kindla valugsal- + Sensori uhe piirkonna kiiritamine ning selle ajalise kaigu jalgimine. . siinusvibratsioon toimulb sagedusalas 4 H7 — 150 H7 voi 5H7 — 100 Hz
lika ja sensori asukoha temperatuurikambris, et jargmiste testiceqa «  Parast Kiliritamist sensorl sujuy poaramine tavavalgusallika ees ning arvutustest . madalal sagedusel valiemikus 5 — 2000 Hz
oleks voimalik tulemusi vorrelda. lga 5 kraadi tagant tehakse uks moot- saadud nihke registreerimine.
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Samuiti toctab scade vigacle tokke asukohamaaramist ja nende ilmumisaja mutitmist. Seaclet saah kasutada erineva riist
vara skeemi ja tarkvara ulesehitusega stisteemides.




